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WYKSZTALCENIE

2021 - teraz
Wamtechnik
Programista systemow wbudowanych

Tworzenie oprogramowania do systemdw sterowania bateriami (BMS)
do zastosowan przemystowych i samochodowych.

— Tworzenie oprogramowania w jezyku C++ na mikrokontrolery
ARM Cortex-M,

— Tworzenie narzedzi w jezyku Python do wsparcia tworzenia opro-
gramowania i testowania z wykorzystaniem sieci CAN.

2021 - 2023
Koto Naukowe Proton Dynamic
Lider dziatu oprogramowania

Prowadzenie zespotu programistéw i projektowanie systemdw informaty-

cznych do elektrycznego pojazdu wyscigowego klasy Formuta Student
Realizowane projekty:

— Rejestrator danych z sieci CAN pojazdu oparty na RaspberryPi,

— Modut akwizyji danych pojazdu (Kinematyka zawieszenia, pred-
kosci két) oparty o STM32 z wykorzystaniem sieci CAN,

— Srodowisko tworzenia oprogramowania do systeméw wbudowanych
w C++.

2018 - 2021
Koto Naukowe Proton Dynamic
Projektant systemow magazynu energii

Udziat w procesie projektowym i wykonaniu pakietu baterii do elek-
trycznego pojazdu wyscigowego klasy Formuta Student. Realizowane
zadania: — Projektowanie obudéw i elementéw konstrukeyjnych paki-
etu baterii,

— Projektowanie elementéw toru wysokiego napiecia,

— Wykonanie i testowanie pakietu baterii.

2017 - 2018
R ABU Technologie Teleinformatyczne
Technik Wsparcia / Programista (Staz)

Wisparcie techniczne i projektowe w zakresie infrastruktury IT, projek-
towanie i wykonanie optymalizacji proceséw ksiegowych z wykorzys-
taniem VBA.

PROJEKTY

Rejestrator danych pojazdu - praca inZynierska

Stworzenie oprogramowania do rejestratora danych pojazdu wyécigowego,

z wykorszystaniem sieci CAN, Raspberry Pi oraz jezyka Python. Pro-
jekt wykonany w sposéb modutowy, zgodnie z metodologia TDD - Test
Driven Development.

2018 - 2022  Mechatronika Pojazdéw (I stopnia)
Wydzial Samochodéw i Maszyn Roboczych

Politechnika Warszawska

2014 - 2018  Technik Mechanik Lotniczy
Technikum nr. 9 Lotnicze
TECHNOLOGIE
JEZYKI  C++ (C++17, C++20), Python
NARZEDZIA  CMake, GitLab, Git, GoogleTest
INNE  FreeRTOS, Socketcan, Linux
WSL, LaTex, vim
/
UMIEJ];TNOSCI

Szybkie dostosowanie sig¢ do nowych technologii i zadan
Chetnie i szybko potrafie wdrozy¢ si¢ w nieznang mi tech-
nologie, bazujac na dokumentadji, przyktadach i interne-
towych zasobach wiedzy.

Tworzenie narzedzi usprawniajgcych pracg

Majac do wykonania zadania moggce by¢ zoptymalizowane
czesto tworze narzedzia (gtéwnie w jezyku Python), ktére
umozliwig usprawnienie i uproszczenie procesu i sg zbu-
dowane w sposéb modularny, umozliwiajacy tatwe ich wyko-
rzystanie w innych przypadkach.

Znajomos¢ budowy pojazdow elektrycznych
W trakcie budowy elektrycznego pojazdu wyscigowego w

Kole Proton Dynamic miatem styczno$¢ z zagadnieniami
zwigzanymi z integracja poszczegdlnych podzespotéw po-
jazdu w jedng catosé.

JEZYKI

— POLSKI Ojezysty

—» ANGIELSKI ~ Zaawansowany
ZAINTERESOWANIA

— Wspinaczka
— Turystyka gérska i narciarstwo
— Fotografia

Wyrazam zgode na przetwarzanie moich danych osobowych w celu prowadzenia rekrutacji na aplikowane przeze mnie stanowisko.



